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1. WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace dostarczenia i
montazu wyposazenia zwigzanego z realizacja inwestycji po nazwa ADAPTACJA BUDYNKU PRZY
UL. SIEMINSKIEGO 6 W GLIWICACH WRAZ Z BUDYNKIEM POMOCNICZYM NA NOWA SIEDZIBE
CENTRUM 3.0 w zwiazku z budowa budynku Akademii Muzycznej, przy ul. Wojewddzkiej w
Katowicach.

1.2 Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.3

1.3 Zakres robot objetych specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robot
obejmujacych dostawe i montaz:

- zaluzji wewnetrznych w budynku gtownym,

- systemu wystawienniczego w budynku pomocniczym.

1.4 Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robot oraz za ich zgodnosc
z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi oraz poleceniami nadzoru
inwestycyjnego.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w specyfikacji ,, Wymagania ogolne”.

2  MATERIALY

2.1 Zaluzje wewnetrzne

Zaluzje z lamelami drewnianymi:

- szerokos$¢ lameli 50mm,

- kolor biaty,

- montaz staty,

- mechanizm skoordynowany ,

- zabezpieczenie prze dzie¢mi,

- wykonczenie gtadkie,

- mozliwos¢ regulacji rozproszenia $wiatta.

2.2 System wystawienniczy

System wystawienniczy linkowy:

- dajacy mozliwos¢ mocowania linek pomiedzy dwoma aluminiowymi prowadnicami,
przytwierdzonymi réwnolegle do $ciany, jedna u gory, a druga na dole.

System powinien posiadac:

- element przesuwny umieszczony w szynie,

- linke ze stali nierdzewnej do niego przytwierdzona,

- regulowany haczyk lub inny element mocujacy.

System do podwieszania obrazéw powinien umozliwiac petna regulacje w pionie i w poziomie.
Przeznaczony do mocowania:

- ramek aluminiowych,

- klasycznych ram i antyram,

- ramek aluminiowych zatrzaskowych,

- kieszeni ze szkta akrylowego,

- roznych ptyt np. pokrytych laminowang folig z wydrukiem.

Ekspozycja ulotek

Pojemnik na ulotki oparty na systemie linkowym:

- zawierajacy system ztaczek aluminiowych do napinania linek stalowych rownolegle, 5 cm od
Sciany,

- pojemniki z plexi termoformowanej rozpiete na linkach za pomoca kolejnych ztaczek,

- system umozliwiajacy mocowanie ekspozytorow na ulotki i panele informacyjne,
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- dwie mozliwosci mocowania systemu linkowego Sciana-sciana lub sufit-podtoga,
- mocowanie ztaczek na kotkach rozporowych.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania prac winien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z
maszyn i sprzetu gwarantujacych wtasciwa to jest spetniajaca wymagania Specyfikacji
Technicznej jakosc robot.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos$¢ wykonywanych prac, zarowno w miejscu tych prac, jak tez przy
wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku
materiatow, sprzetu itp. Sprzet uzywany przez wykonawce winien uzyskac akceptacje Inzyniera.

4. TRANSPORT | SKLADOWANIE

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktére nie wptyng
na jakos¢ wykonywanych robot.

Materiaty przewozone na S$rodkach transportu powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczeniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytworce.

5. WYKONANIE ROBOT

Przed wykonaniem prac montazowych nalezy sprawdzi¢ wymagang jako$¢ materiatow, ktora
powinna by¢ potwierdzona przez producenta przez zaswiadczenie o jakosci lub znakiem kontroli
jakosci zamieszczonym na opakowaniu lub innym réwnorzednym dokumentem.

Nie dopuszcza sie stosowania do robdt materiatow, ktorych wtasciwosci nie odpowiadaja
wymaganiom technicznym. Materiaty nie moga by¢ uszkodzone.

Prace montazowe nalezy przeprowadzi¢ tak, aby nie nastapito uszkodzenie dostarczonego
wyposazenia.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w specyfikacji technicznej ,,Wymagania ogolne”.
Wykonawca jest odpowiedzialny za cata kontrole robot i jakos¢ uzytych materiatow.

Wykonawca zapewni odpowiedni system i sprzet do badania jakosci robot na placu budowy i poza
nim. Wszystkie badania i pomiary wykonywane beda zgodnie z wymaganiami norm technicznych.

7. OBMIAR ROBOT

Roboty realizowane w oparciu o niniejsza STWIiOR nie beda rozliczane na podstawie obmiaru.
Zadna z czesci robot nie bedzie ptatna stosownie do ilosci wykonanej pracy, lecz na zasadach
ryczattu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w specyfikacji ,, Wymagania ogolne”.
Podstawe odbioru robot stanowia nastepujace dokumenty :

- dokumentacja techniczna,

- dziennik budowy,

- zaswiadczenia o jakosci materiatow i wyrobow dostarczonych na budowe w postaci

atestu, certyfikatu jakosci lub deklaracji zgodnosci,

- protokoty odbioru materiatow i wyrobow,

- protokoty odbioru poszczegoélnych etapow lub elementow robot,

- wyniki badan laboratoryjnych materiatow i wyrobow, jesli byty wykonywane,

- ekspertyzy techniczne, badania laboratoryjne i badania In situ, jesli byty wykonywane.
Przy badaniach w czasie odbioru nalezy wykorzystywa¢ wyniki badan dokonywanych przed
przystapieniem do robét, w trakcie ich wykonywania oraz zapisy w dzienniku budowy dotyczace
wykonywanych robét.

Celem odbioru jest finalna ocena rzeczywiscie dostarczonych elementéw wyposazenia pod
wzgledem ich ilosci, jakosci i wartosci.
Wykonawca zgtasza gotowos¢ do odbioru wpisem do dziennika budowy i przedktada dokumenty
potwierdzajace wykonanie robot Zamawiajacemu do akceptacji.
Odbior jest potwierdzeniem, wykonania robot zgodnie z obowiazujacymi normami.
Odbior robot obejmuje :

- odbior robét zanikajacych lub ulegajacych zakryciu,

- odbior ostateczny ( catego zakresu prac ),
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- odbior pogwarancyjny ( po uptywie okresu gwarancyjnego ).
Odbior ostateczny dokonywany jest po catkowitym zakonczeniu robdét na podstawie wynikow
pomiarow i badan jakosciowych.
Odbior pogwarancyjny dokonywany jest na podstawie oceny wizualnej obiektu dokonanej przez
Nadzor Inwestycyjny przy udziale Wykonawcy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w specyfikacji ,, Wymagania ogélne”.
Podstawa ptatnosci jest cena ryczattowa, skalkulowana przez Wykonawce, ustalona dla danej
pozycji Wykazu Kwot Ryczattowych.

Cena ryczattowa dostarczenia i montazu wyposazenia oraz biatego montazu obejmuje:

- badania laboratoryjne robot i materiatow i technologii wraz z opracowaniem dokumentacji,

- zakup i dostarczenie materiatow, sprzetu i urzadzen oraz ich sktadowanie,

- ubezpieczenie na czas transportu/dostawy

- roboty tymczasowe i towarzyszace niezbedne do wykonania prac zasadniczych, w tym koszty
tymczasowych potaczen, zabezpieczen itp.

- dostawa i montaz rusztowan, podnosnikow, pomostow,

- koszt czasu pracy rusztowan podnosnikow, pomostow,

- przygotowanie urzadzen do montazu,

- montaz wyposazenia wraz z wszelkimi niezbednymi wyposazeniem i podkonstrukcjami,
uchwytami, itp.,

- demontaz i wywiezienie rusztowan, podnosnikow, pomostow,

- wywoz z terenu budowy materiatow zbednych,

- uporzadkowanie terenu budowy po robotach.

10. RZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 14501:2005 Zastony i zaluzje -- Komfort cieplny i wizualny -- Wtasciwosci eksploatacyjne i
klasyfikacja.

PN-EN 1627:2012 Drzwi, okna, Sciany ostonowe, kraty i zaluzje -- Odpornos¢ na wtamanie --
Wymagania i klasyfikacja

PN-EN 438-1 Wysokocisnieniowe laminaty dekoracyjne (HPL) -- Ptyty z zywic termoutwardzalnych
(zwyczajowo nazywane laminatami) -- Cze$¢ 1: Wprowadzenie i informacje ogolne

PN-EN 438-2 Wysokocisnieniowe laminaty dekoracyjne (HPL) -- Ptyty z zywic termoutwardzalnych
-- Oznaczanie wtasciwosci

PN-EN 438-3 Wysokocisnieniowe laminaty dekoracyjne (HPL) -- Ptyty z zywic termoutwardzalnych
(zwyczajowo nazywane laminatami) -- Czesc¢ 3: Klasyfikacja i specyfikacje laminatow cienszych
niz 2 mm, przeznaczonych do taczenia z podtozem nosnym.



