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1. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa zaméwienia nadana przez Zamawiajgcego

ADAPTACJA BUDYNKU PRZY UL. SIEMINSKIEGO 6 W GLIWICACH WRAZ Z
BUDYNKIEM POMOCNICZYM NA NOWA SIEDZIBE CENTRUM 3.0.

1.2. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ( ST ) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot budowlanych uzupetniajgcych stan surowy i robot
wykonczeniowych przy realizacji inwestycji okreslonej w pkt. 1.1,

1.3. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna (ST) ma zastosowanie jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.2

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji mogg mie¢ miejsce tylko w
przypadku prostych robot o niewielkim znaczeniu, dla ktorych istnieje pewnos$¢, ze
podstawowe wymagania bedg spetnione przy zastosowaniu metod wynikajgcych z
doswiadczenia oraz uznanych regut i zasad sztuki budowlane;j.

1.4. Zakres roboét objetych ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ( ST ) sg wymagania dotyczace
wykonania
i odbioru robét budowlanych polegajgcych na montazu :

- Dzwigu osobowego w budynku gtéwnym
- Zewnetrznego podnosnika dla oséb niepetnosprawnych w budynku gtownym
- Wewnetrznego podnosnika dla oséb niepetnosprawnych w budynku
pomochiczym
1.5. Okreslenia podstawowe, definicje

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg zgodne z odpowiednimi
normami oraz okresleniami podanymi w ST ,Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-7

1.6. Ogélne wymagania dotyczgce roboét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz zgodnosc¢ z
dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczng i poleceniami Inspektora nadzoru.



Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w ST ,Wymagania ogdélne: Kod CPV
45000000-7, pkt 1.5

Ze wzgledu na fakt ze plac budowy usytuowany jest w obiekcie istniejgcym
(uzytkowanym) i ograniczony jest istniejgcg zabudowa, zagospodarowaniem i
uzbrojeniem terenu, prowadzenie robét szczegolnie wymaga prawidtowej organizaciji
terenu budowy.

1.7. Dokumentacja robé6t budowlanych objetych ST
Dokumentacje robét budowlanych objetych ST stanowig :

- projekt budowlany i wykonawczy

- przedmiotowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét

- dziennik budowy prowadzony zgodnie z rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z
dnia 26 czerwca 2002 r. W sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy
informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczgce bezpieczenstwa pracy i
ochrony zdrowia ( Dz. U. z 2002 r. Nr 108, poz. 953 z p6zn. zmianami )

- dokumenty $wiadczgce o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub
jednostkowego stosowania uzytych wyrobow budowlanych, zgodnie z ustawg z 16
kwietnia 2004 r. O wyrobach budowlanych ( Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz. 881 ), karty
techniczne wyrobow lub zalecenia producentéw dotyczgce stosowania wyrobow.

- protokoty odbiorow czesciowych, koncowych oraz robét zanikajgcych i ulegajacych
zakryciu z zatgczonymi protokotami z badan kontrolnych

- dokumentacja powykonawcza ( zgodnie z art. 3, pkt.14 ustawy Prawo budowlane z
dn. 7 lipca 1944 — Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z pézn. zmianami )

1.8. Nazwy i kody robét budowlanych

roboty w zakresie instalowania dzwigéw — kod CPV 45313100-5

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI MATERIALOW |
WYROBOW BUDOWLANYCH

Dopuszcza sie zastosowanie innych materiatéw ( wyrobow ) niz przedstawione w
niniejszej specyfikacji pod warunkiem :
- speftniania tych samych wiasciwosci, parametréw technicznych i wymagan
funkcjonalno — uzytkowych
- przedstawienia zamiennych rozwigzan na pismie ( rysunki, dane techniczne,
atesty, dopuszczenia do stosowania ) wraz z uzyskaniem akceptacji projektanta

Wykonawca powiadomi Inspektora o wyborze materiatu wg w/w ustaleh. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody Inspektora.

2.1 Ogdélne wymagania dotyczace wtasciwosci materialéw i wyrobéw budowlanych,
ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST ,,Wymagania ogéine” Kod CPV
45000000-7,

pkt. 2

Wykonawca robot zobowigzany jest kazdorazowo sprawdzi¢ waznosc i aktualnosé
dokumentow odniesienia , wymienionych w pkt. 10 specyfikacji.



2.2 Wymagania dla materiatéw i wyrobéw dla poszczegdlnych rodzajéw robét
objetych ST

10.1. Parametry techniczno — uzytkowe projektowanego platformy pionowej

przeznaczonej do przewozu 0s6b niepetnosprawnych

10.2

Zgodnos¢ z przepisami: Dyrektywa Maszynowa 2006/42/WE
Naped: Elektryczny
Udzwig [kg]: 400
Predkosc¢ jazdy [m/s]: 0,15
Moc silnika [kW]: 1,5
Zasilanie [V]: 230
Zabezpieczenia:
- Antyposlizgowy podest platformy,
- Kurtyny swietlne w obrebie kabiny,
- Modut telefoniczny,
- Porecz bezpieczenstwa w kabinie,
- Przycisk awaryjny STOP w kabinie,
- Wskaznik przecigzenia,
- Awaryjne opuszczenie elektryczne,
- Telefon alarmowy (wymaga doprowadzenia przez Zamawiajgcego linii
telefonicznej)
Przeznaczenie montazu: Wewnatrz budynku
Maszynownia: W obrysie szybu
Konstrukcja szybu: Szyb murowany
Wypetnienie $cian szybu: Nie dotyczy
Drzwi przystankowe: Wychylne jednoskrzydtowe stalowe panoramiczne, szkfo
transparentne
Drzwi kabinowe: Nie wystepujg
llo$¢ przystankdw: 2
llos$¢ dojsc¢: 2 po tej samej stronie
Kabina: 3 sciany seria kolor standard similinox Pionowy panel dyspozycji z
podswietlonymi przyciskami o wym. 50 x 50 mm z oznaczeniem Braille’a
Podtoga wytozona gumowag, antyposlizgowg wykfadzing - kolor ciemnoszary, Sufit
listwa oswietleniowa LED, Kurtyny swietine w obrebie kabiny
Kasety wezwan: Na przystankach
Wysokos¢ podnoszenia: 3500
Wysokos¢ nadszybia [mm]: 2450
Gtebokosc¢ podszybia [mm]: 120
Wymiar platformy [mm]: 1170 x 1460
Wymiar szybu murowanego [mm]: 1540 x 1535
Wymiary drzwi [mm]: 900 x 2000

Parametry techniczno — uzytkowe platformy pionowej do transportu oséb

niepetnosprawnych

Zgodnos¢ z przepisami: Dyrektywa Maszynowa 2006/42/WE, deklaracja CE
producenta

Naped: srubowy

Predkosc jazdy [m/s]: 0,07

Moc silnika [kW]: 1,5



Udzwig [kg]: 385
Sterowanie na przystankach: kasety przystankowe
Sterowanie na platformie: panel z przyciskami ciggtego ruchu ,trzymaj i jedz”
Zabezpieczenia:

- kontrola dostepu za pomocg pilota,

- system przeciwzgnieceniowy z aktywnym podestem platformy,

- antyposlizgowy podest platformy,

- listwa bezpieczenstwa zatrzymujgca urzgdzenie,

- przycisk zatrzymania awaryjnego STOP,

- system diagnostyczny ze wskaznikami diod LED,

- powiadamiajgcy serwisanta o awariach i btedach
Przeznaczenie montazu: Na zewnatrz budynku
Wysokos¢ podnoszenia mierzona od dna podszybia [mm]: Do 2999 mm
Zasilanie [V]: 400
Rozmieszczenie przystankow przelot: 180° - wsiadanie i wysiadanie na wprost
Wymiar podestu platformy [mm]: 910 x 1410 (szerokosc¢ x gtebokos¢)
Wymiary zewnetrzne urzgdzenia [mm]: 1280 x 1500 (szerokos¢ x gtebokosc)
Drzwiczki na gornym przystanku [mm]: 1100 x 800 (wysokosc¢ x szerokos¢)
Podszybie [mm]: 70 lub rampa najazdowa
Opuszczanie awaryjne: Manualne
Wykonanie:

- Stal ocynkowana: maszt i rama podstawy.

- Stal ocynkowana i malowana na kolor RAL 7024: pozostate elementy

konstrukcyjne, kosz, ostony maszynowni, bramka na géornym przystanku.
- Stal nierdzewna: panel przyciskowy, pochwyt, kasety przystankowe.
- Poliweglan lity: wypetnienie drzwiczek i barierki.

10.3. Parametry techniczno — uzytkowe dzwigu osoboweqgo

Udzwig nominalny: 675 kg

Liczba osob: 9

Predkos¢ nominalna: 1.0 m/s

Liczba przystankéw / dojs¢ do kabiny: 5/5 (-2, -1, 0, 1, 2)
Wysokos¢ podnoszenia: 11.48 m

Gtebokos¢ podszybia: 1100 mm

Wysokos¢ nadszybia: 3500 mm

Wymiary szybu [szerokos¢ x gtebokosc]: 1650 mm x 1950 mm
Maszynownia: Bez maszynowni [MRL]

Wymiary kabiny [szerokos¢ x gtebokos$¢ x wysokosc]: 1200 mm x 1400 mm x 2139
mm

Wysokos¢ kabiny w swietle: 2100 mm

Drzwi kabinowe [szerokosc¢ x wysokosc]: 900 mm x 2000 mm
Typ drzwi kabinowych: Teleskopowe, 2 panelowe, Prawe
Sciany szybu: Betonowy

Tolerancja wykonania: -20 mm/+20 mm

Zabezpieczenie drzwi kabinowych: Kurtyna $wietlna
Wytrzymatos¢ ogniowa drzwi szybowych, pierwszy typ: EN 81-58 E 120
[bezklasowe]

Potfozenie przeciwwagi: Z prawej strony

e Liczba dojs¢ do kabiny: 2 (Kabina z przelotem na wprost)

e Przystanek podstawowy: 3



Naped i sterowanie: 1KA (sterowanie zbiorcze w dot)
Potozenie szafy sterowej: W lewej oscieznicy drzwi szybowych
Potozenie szafy sterowej: Przystanek 5.1
Moc silnika (PMN): 4.6 kW
Typ zasilania: TN-S (3L+PE+N)
Zasilanie gtéwne dzwigu: 400 V 50 Hz
Zasilanie oswietlenia: 230 V
Liczba jazd na godzine: 120
Norma dzwigowa: EN81-20/50, EN81-73
Funkcje komunikaciji i tacznosci:
- Triphone
- Informacja gtosowa w kabinie
- Linia bezprzewodowa [CUBE]
- PRAL - Ewakuacja na alternatywny przystanek w przypadku awarii drzwi
(na zasilaniu gtdwnym dzwigu)
- Modut komunikacji [ETMA]
- Modut monitorujgcy [FUE]
Alarm na dachu kabiny
Funkcle sterownia:
- ZZ1 - Réwnolegte otwieranie drzwi kabinowych
- FT - Automatyczne zamykanie drzwi po uptywie okreslonego czasu
- ASC1 - Pietrowskazywacz pozycji kabiny zlokalizowany w panelu
dyspozycji w kabinie
- LIS - Sygnalizacja statusu urzgdzenia: dzwig w normalnym trybie pracy
- LR - Sygnalizacja dalszego kierunku jazdy w kabinie
- LUB - Sygnalizacja statusu urzadzenia: prace serwisowe na urzadzeniu
- LW - Sygnalizacja dalszego kierunku jazdy kabiny (zlokalizowana na
przystanku)
- VS - Informacja gtosowa w kabinie
- AES3 - Automatyczna ewakuacja do najblizszego przystanku w przypadku
zaniku napiecia
- BRI1EU - sterowanie pozarowe zgodnie z normg EN81-73 z podtgczeniem
do instalacji ppoz. w budynku (zjazd do przystanku podstawowego i
pozostanie na nim z otwartymi drzwiami, z wykorzystaniem zasilania
podstawowego)
SpecyflkaCJa dekoracji:
Linia wystroju: Times Square
- Typ oswietlenia: Indirect
- Typ sufitu: Stal malowana [RAL9006]
- Drzwi kabinowe: Stal nierdzewna szczotkowana [AlSI441]
- Boczne Sciany kabiny: Stal nierdzewna szczotkowana Lucerne [AlSI441]
- Podtoga: Czarna wyktadzina antyposlizgowa
- Typ cokotu: Zlicowane
- Wykonczenie cokotéw: Szare anodyzowane aluminium
- Panel dyspozycji:
- Linea 100
- panel na potowe wysokosci kabiny
- Wykonczenie drzwi szybowych, pierwszy typ: Stal nierdzewna
szczotkowana [AIS1441]
- Porecz:
- Zaokraglona



- Stal nierdzewna szczotkowana [AISI304]
- Prawa $ciana
- Lustro
- Na potowe wysokosci
- Srodkowy panel prawej $ciany
- 500 mm
- Frontowa $ciana kabiny: Stal nierdzewna szczotkowana Lucerne [AlS1441]
Stonehenge
- Klasa antyposlizgowa podtogi: R9
- Oswietlenie: LED
- Wykonczenie panelu dyspozycji: Stal nierdzewna AISI304, szczotkowana
K320
- Typ wyswietlacza w panelu dyspozycji: Wyswietlacz matrycowy
- Prog drzwi kabinowych: Aluminium
- Rozmiar oscieznicy drzwi szybowych: 90 mm x 60 mm
- Prog drzwi szybowych: Aluminium
- Potozenie kasety wezwan: W oscieznicy
- Typ kasety wezwan: W oscieznicy, pionowy
- Wykonczenie kasety wezwan: Stal nierdzewna AlSI304, szczotkowana
K320
- Pietrowskazywacz: Na wszystkich przystankach pietrowskazywacze
- Typ wyswietlacza: W os$cieznicy, pionowy

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU, MASZYN | NARZEDZI

3.1 Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu, maszyn i narzedzi podano w ST ,,Wymagania
ogoine” Kod CPV 45000000-7, pkt. 3

Sprzet do wykonania robot wedtug mozliwoéci wykonawcy ( producenta ) dzwigu.
Roboty mozna wykonac przy uzyciu sprzetu zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoru. Liczba i

wydajnosé sprzetu powinny gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej i montazowej producenta dzwigu.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

4.1 Ogdélne wymagania dotyczace srodkéw transportu w ST ,,Wymagania ogéine” Kod CPV
45000000-7, pkt. 4

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

5.1 Ogodlne wymagania dotyczace wykonania robét podano w ST ,,Wymagania ogéline”
Kod CPV 45000000-7, pkt. 5

Instalacji, rozruchu i kontroli moze podejmowac sie wytgcznie autoryzowany specjalistyczny
personel.

5.2. Wymagania dotyczace wykonania poszczegoéinych rodzajéw robét ( dzwigi )
5.2.1 Roboty przygotowawcze

1. Dostawa i montaz konstrukcji samonosnej szybku - dostarcza producent.



2. Doprowadzenie obwodow elektrycznych w miejsca wskazane przez producenta ( wg projektu
instalacji elektrycznych )

3. Wykonanie pomostéw montazowych w szybie dzwigu.
4. Zabezpieczenie otwordw na drzwi przystankowe zgodne z przepisami BHP (trzy deski).
Wspornik do osadzania desek moze dostarczy¢ producent.

5.2.2 Roboty montazowe

Roztadunek dostawy i transport w miejsce ustalone, inwentaryzacji kompletnosci.

Odbior pod wzg. BHP pomostéw montazowych i balustrad drzwiowych (z udziatem
kierownictwa budowy).

3. Wyznaczenie osi prowadnic, drzwi i kabin poprzez pionowanie szybéw dzwigowych.

4. Montaz prowadnic

5. Montaz konstrukcji wsporczych i napedéw w nadszybiu.

6. Montaz ramy przeciwwagi (dot. dzwigu elektrycznego ) i platformy kabinowej.

7

8

9

e

Montaz drzwi przystankowych.
Montaz instalacji elektrycznej w szybie zwigzanej z dzwigiem.
. Ztozenie kabiny i jej okablowanie.
10. Montaz elementéw zewnetrznych dzwigu (sygnalizacja, wezwania) .
11. Rozruch dzwigu wraz z uruchomieniem tgcznosci telefoniczne;.
12. Préby ruchowe, odbior KJ, odbior UDT.
13. Préby z udziatem Inwestora, przekazanie dzwigu do ruchu.

Wszelkie prace montazowe powinny by¢ prowadzone zgodnie z warunkami UDT dla danego
urzadzenia dzwigowego

5.3. Wymagania dotyczace wykonania poszczegoélnych rodzajow robét ( platforma )

Montaz urzgdzenia zgodnie z obowigzujgcymi normami i przepisami oraz instrukcja montazu
producenta. Po zamontowaniu urzgdzenia nalezy dokonac¢ odbioru i dopuszczenia przez Urzad
Dozoru Technicznego.

3. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogoélne wymagania dotyczace kontroli jakosci rob6t podano w ST ,,Wymagania
ogolne” Kod CPV 45000000-7, pkt. 6

6.2 Szczegb6towe wymagania

Celem kontroli jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej jakosci wykonywanych robot przy
prowadzeniu montazu dzwigu, jak réwniez kompletnosci wykonanych prac w szczegolnosci roboét
zanikajgcych

Kontrole jakosci rob6t nalezy prowadzi¢ zgodnie z normg PN-82/M-45030 Technika
bezpieczenstwa. Dzwigi elektryczne. Badania w czasie produkgciji

i montazu

4. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

7.1 Ogélne wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét podano w ST ,,Wymagania
ogo6lne” Kod CPV 45000000-7, pkt. 7



7.2 Szczegotowe zasady przedmiaru i obmiaru dla robét objetych ST zawarte sg w
przedmiarze roboét

5. SPOSOB ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

8.1 Ogodlne wymagania dotyczace odbioru robét podano w ST ,,Wymagania ogéine” Kod
CPV 45000000-7,
pkt. 8

8.2 Szczegotowe

PN-82/M-45030 Technika bezpieczenstwa. Dzwigi elektryczne. Badania w czasie produkcji
i montazu

6. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT

9.1 Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy rozliczenia robé6t podano w ST ,,Wymagania
ogoine” Kod CPV 45000000-7, pkt. 9

9.2 Zasady rozliczenia i ptatnosci

Rozliczenie robét budowlanych objetych ST bedzie dokonane jednorazowo po wykonaniu
petnego zakresu robot i ich koncowym odbiorze, zgodnie z umowa.

7. DOKUMENTY ODNIESIENIA (POZA POWOLANYMI W TEKSCIE SPECYFIKACJI)

10.1 Dokumentacjatechniczna

¢ Projekt wykonawczy architektury bud. nr 7, 7a — nr arch. A —1392/14
Projekt wykonawczy konstrukcji bud. nr 7,7a — nr arch. A —1393/14

o Projekt wykonawczy aranzacji wnetrz i wyposazenia meblowego pomieszczen bud. nr 7,7a —
nr arch. A — 1394/14

¢ Projekt wykonawczy architektury bud. nr 9 — nr arch. A —1392/14

e Projekt wykonawczy konstrukcji bud. nr 9 — nr arch. A —1393/14

¢ Projekt wykonawczy aranzacji wnetrz i wyposazenia meblowego pomieszczen bud. nr 9 —nr
arch. A —1394/14

e Przedmiar robét i kosztorysy inwestorski do projektow j.w.

10.2 Normy
10.2.1 Tolerancje w budownictwie
PN-ISO 3443:1994 - Tolerancje w budownictwie. Podstawowe zasady oceny i okre$lania.

PN-ISO 3443-6:1994 - Tolerancje w budownictwie. Ogdlne zasady ustalania kryteriéw odbioru,
kontrola zgodnosci wymiaréw z wymaganymi tolerancjami i kontrola statystyczna - Metoda 1

PN-ISO 3443-7:1994 - Tolerancje w budownictwie. Ogdlne zasady ustalania kryteriow odbioru,
kontrola zgodnosci wymiaréw z wymaganymi tolerancjami i kontrola statystyczna - Metoda 2
(Metoda kontroli statystycznej)



PN-ISO 3443-8:1994 - Tolerancje w budownictwie. Kontrola wymiarowa robét budowlanych

PN-1SO 4464:1994 - Tolerancje w budownictwie. Zwigzki pomiedzy réznymi rodzajami odchytek i
tolerancji stosowanymi w wymaganiach

PN-ISO 7976-1:1994 - Tolerancje w budownictwie. Metody pomiaru budynkow i elementéw
budowlanych.

PN-ISO 7976-2:1994 - Tolerancje w budownictwie. Metody pomiaru budynkow i elementéw
budowlanych. Usytuowanie punktéw pomiarowych

10.2.2 Normy podstawowe

PN-M-47900-1:1996 - Rusztowania stojgce metalowe robocze. Okreslenia, podziat i
gtbwne parametry.

PN-M-47900-2:1996 - Rusztowania stojgce metalowe robocze. Rusztowania stojakowe z
rur.

PN-M-47900-3:1996 - Rusztowania stojgce metalowe robocze. Rusztowania ramowe.
PN-M-47900-4:1996 - Rusztowania stojgce metalowe robocze. Ztgcza.

PN-EN 81-20:2014-10 - Przepisy bezpieczenstwa dotyczgce budowy i instalowania
dzwigow -- Dzwigi przeznaczone do transportu oséb i towaréw -- Czes¢ 20: Dzwigi
osobowe i dzwigi towarowo-osobowe

PN-EN 81-21+A1:2013-02 - Przepisy bezpieczenstwa dotyczgce budowy i instalowania
dzwigow -- Dzwigi przeznaczone do transportu oséb i towaréw -- Czes¢ 21: Nowe dzwigi
osobowe i towarowe w istniejgcych budynkach

PN-EN 81-50:2014-10 - Przepisy bezpieczenstwa dotyczgce budowy i instalowania
dzwigow -- Badania i préby -- Cze$¢ 50: Zasady projektowania, obliczania, badania i
proby elementéw dzwigowych

PN-EN 81-28:2004 — Przepisy bezpieczenstwa dotyczgce budowy i instalowania dzwigéw
-- Dzwigi osobowe i towarowe -- Cze$¢ 28: Zdalne alarmowanie w dzwigach osobowych i
towarowych

PN-EN 81-70:2005 — Przepisy bezpieczenstwa dotyczgce budowy i instalowania dzwigéw
-- Szczegolne zastosowania dzwigéw osobowych i towarowych -- Czes¢ 70: Dostepnosé
dzwigdéw dla oséb, w tym osob niepetnosprawnych

PN-EN 81-71+A1:2007 — Przepisy bezpieczenstwa dotyczgce budowy i instalowania
dzwigdéw -- Szczegodlne zastosowania dzwigow osobowych i towarowych -- Czes¢ 71:
Dzwigi odporne na wandalizm

10.2.3 Maszyny i urzadzenia do robé6t budowlano - montazowych
PN-M-42250:1998 - Maszyny i urzgdzenia budowlane. Klasyfikacja

PN-86/M-47251 - Maszyny i urzgdzenia budowlane. Dopuszczalny poziom dzwieku i metody
badan


http://sklep.pkn.pl/pn-en-81-21-a1-2013-02e.html
https://sklep.pkn.pl/?a=show&m=product&pid=481987&page=1/
https://sklep.pkn.pl/index.php?a=show&m=product&pid=481988&page=1/
https://sklep.pkn.pl/index.php?a=show&m=product&pid=536952&page=1/

PN-75/M-47500 - Maszyny i urzgdzenia do robot budowlanych wykonczeniowych. Podziat,
okreslenia i symbole klasyfikacyjne

10.4. Inne akty prawne i dokumenty

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiadaé budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75 poz. 690 z
2002 r., zmiana Dz.U. z 2003 r. Nr 33, poz. 270).

Ustawa z dn. 7 lipca 1994 r. Prawo Budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016
z pdzniejszymi zmianami);

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 2 grudnia 2002 r. w sprawie systeméw oceny
zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE (Dz. U. Nr 209,
poz. 1779);



